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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacjchtecznej § wymagania dotycxe
wykonania i odbioru rob6t murowych wykonywanychamach projektu pn.:

ZMIANA SPOSOBU UZYTKOWANIA BUDYNKU USLUGOWEGO NA MIESZKALNY Z
PRZEZNACZENIEM NA LOKALE SOCJALNE
UL. SIENKIEWICZA 28A, SZCZAWNO-ZDROJ

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosoyakmdokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmwszystkie czynnii umazliwiajace i majgce na
celu wykonanie robot rozbiérkowych.

Roboty rozbidrkowe dda prowadzone na nieczynnym obiekcie. Roboty rozlmaek obejmuj
nastpujace czynnéci:

- demonta osprztu sanitarnego,

- demonta instalacji elektrycznej,

- demonta stolarki drzwiowej i okiennej,

- skucie tynkow,

- skucie posadzek,

- rozbiorkascian wewmrtrznych,

- rozbiorka stropu

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SSh ggodne ze SpecyfikacjST-0.0 ,Wymagania ogolne
oraz obowizujacymi odpowiednimi normami.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotyaze robot podano w ST-0.0.

2. MATERIALY
Nie dotyczy.

3. SPRZET

Ogodlne wymagania dotygze sprztu podano w ST-0.0. Do wykonania robét zxenych z
rozbidrka elementow obiektow budowlanych nafestosowa:

- specjalistyczny spez (urzadzenia hydrauliczne, pneumatyczne oraz elektrygzne)

- mioty pneumatyczne,

- nozyce do ctciazelbetu,

- tarczowe lub linowe pity do betonu,

- elektronarzdzia i drobny spra budowlany,

- rury do odprowadzania gruzu z miejsca rozbidrkkdntenerow,

- kontenery na gruz.

Zastosowany spez powinien by uzgodniony i uzyskaakceptagj Inspektora Nadzoru.
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4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotygze transportu podano w ST-0.0. Wybor miejsca skiadia
materiatdw z rozbidrki wraz z uzyskaniem niedbych pozwolé i kosztow sktadowania naig

do Wykonawcy. Wyborsérodkow transportu zaky od warunkow lokalnych. Transport
materiatbw z demonta naley wykon& zgodnie z przepisami transportu drogowego i
bezpieczéstwa zatadunkuSrodki transportu powinny zabezpieézaateriaty z rozbiérek przed
niekontrolowanym wysypaniem lub utgat

5. WYKONANIE ROBOT

Kolejnos¢ wykonywania prac rozbiorkowych zgonie z technajodiletoda wykonywania prac
rozbiérkowych mieszana: mechanicznadzna.

Przed przysipieniem do robot tak rozbiorkowych jak i wyburzemyeh trzeba przeprowadzi
doktadne badanie konstrukcji i stanu technicznegszpzegodlnych elementow skiadowych
budynku, rozezrajego otoczenie, ustélmetod rozbiorki, opracowa projekt organizacji robot
rozbiérkowych i zagospodarowaplac rozbidérki. Usunricie elementu nie nmie powodowa
naruszenia stateczéw elementéw konstrukcyjnych.

Rozbidrke rozpoczyna si od demontau instalacji (nalgy je odhczy¢ od sieci miejskich,
szczegoOlnej ostemosci wymaga instalacja gazowa - nie wolno stosopanikow do aicia oraz
pit powodupcych iskrzenie), stolarkislusarki i innych elementéw wykazenia orazcianek
dziatowych.

Elementy wykaczenia i wyposzenia oraz materialy z odzysku znos¢ s¢cznie lub przy
zastosowaniu prostych przemgkow, gruz za spuszcza rynnami z tworzyw sztucznych lub
metali. Elementy z betonu wysokiej klasy, trudnerdmdrobnienia miotami pneumatycznymi,
tnie sk tarczowymi lub linowymi pitami do betonu. Elementduzych rozmiarow s tez
rozdrabniane przez rozpieranie za pomogtaskich pras hydraulicznych lub wdzea
rozpierajcych albo przez ectie metod termiczry ptomieniem o temperaturze ponad 4000C,
ktdra uzyskuje si przez spalanie rury stalowej wypetnionejaxkia drutéw stalowych lub
aluminiowych w strumieniu tlenu osiieniu 1,2-1,5 MPa lub sproszkowanej stali i aluomm

w ptomieniu acetylenowo-tlenowym.

Mur z cegty petnej (lub bloczkow) mina rozbieré recznie, kilofami odbijagc poszczegoine
cegly (lub bloczki) i spuszczg je rynra. Strop odcinkowy z cegly na belkach stalowych
rozbierg poczwszy od rozebrania cegiet. Belki stalowe zma demontow& po rozebraniu
cegiet.

Wszystkie prace rozbiorkowe naje prowadzé pod stalym uprawnionym nadzorem, z
zachowaniem szczegOlnej ostnosci i wszystkich niezédnych srodkow bezpieczestwa,
migdzy innymi:

a/ stemplowanie, wykonanie filaréow odzajacych konstrukcje przy rozbiorcécian lub
fragmentowscian, pomosty, daszkigkawy do zrzutu gruzu

b/ srodki ochrony osobistej

c/ ogrodzenie i zabezpieczenie terenu, oraz ogranie ruchu wasiedztwie obiektu

d/ zabezpieczenie elementow budynku;

Pracownicy zatrudnieni przy robotach rozbiorkowyohsz przefé¢ szkolenie obowizkowe w
zakresie BHP. Materialy z rozbiorki nale wywozi¢ na biegaco nie dopuszczag do jego
gromadzenia na sktadowisku przyobiektowym. Matgriatozbidrki szkodliwe (azbest, bitumy)
nalezy podda utylizacji zgodnie z odpowiednimi przepisami. Wigapotrzeby wezwaautora w
ramach i na zasadach nadzoru autorskiego. Elenmatgjce s¢ do odzysku jako surowce
wtorne naley dostarczy do wiagciwych punktow odzysku materiatow, uzyskasredki ze
sprzeday stanows wilasng¢ Inwestora. Teren prowadzenia robot rozbiorkowydchlery
ogrodzt i oznakowa. Nalezy ustawé tablice ostrzegawczo-informacyjne o tematyce BHP:
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.reren rozbiorki - wsip wzbroniony", ,Uwaga przégie niebezpieczne”, ,Strefa rozbiorki
zachowaj ostranos¢”, ,,Uwaga roboty rozbiérkowe”, ,Uwaga praca na Wys<i”.

UWAGA Przy robotach rozbiérkowych przestrzégstalenia zawarte w

Rozporadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003sprawie bezpiecastwa i higieny
pracy podczas wykonywania robét budowlanych (DzZNWU47, poz. 401z dnia 6 lutego 2003 r.).
Przerwy w pracy naky urzadza o tej samej porze dla wszystkich pracownikéw prdzaych
rozbiérke. Pod nieobecrié na placu budowy o0sob posiaglajch odpowiednie uprawnienia
(kierownik, majster) zabraniaegspracy robotnikom bez nadzoru.

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za ich zgoditoz
dokumentagj projektows i poleceniami Inspektora nadzoru. Po zakaeniu wszystkich robot
rozbiérkowych nalgy oczyci¢ przedmiot robot.

6. KONTROLA JAKO SCI

Kontrola jakdci robdt polega na sprawdzeniu kompldtiousungcia resztek elementow
budowli, gruzu oraz kompletdo wykonania robét. Szczegalnuwag nalery zwrdck na
spckania murow po zdpiu  warstwy tynkéw. O zauwanych nieprawidtowsciach
bezzwtocznie naley powiadomé Inspektora Nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady dotygze obmiaru rob6t podano w ST-0.0 Jednpsikmiarow jest: m3 -
elementéw z betonu lutelbetu, muréw z cegty lub bloczkow, wywiezienie it - elementéw
konstrukcji stalowej, m2 - stolarki okiennej i driowej, podtog.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady dotygee odbioru robot zostaty podane w ST—0.0. Przetmbgt rozbidrkowych

powinien by odnotowany w wewgtrznym dzienniku budowy, ktéry oprécz danych

poradkowych powinien podawa
kolejnas¢ i sposob wykonywania robot,

— protokolarne stwierdzenie, cZgiany, stropy, schody i dach oraz innescz budynku, na
ktorych lkgda pracowali robotnicy lub dula ustawione rusztowania albo drabiny, maj
dostateczawytrzymaitac,

— opis érodkow zabezpieczajych, ktére zostaty ayte przy rozbiorce, opis okoliczeo
towarzyszacych, rozbiérce i magych wpltyw na przebieg robot i bezpieagiwvo ludzi
prowadacych rozbiork.

Wszystkie roboty rozbiérkowe podlegagasadom odbioru robot zanikeych, na ktére naky

sporadzi¢ protokot oraz dokortawpisu w dzienniku budowy.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003rsprawie bezpiecastwa i
higieny pracy podczas wykonywania robét budowlangiolz. U. Nr 47, poz. 401z dnia 6
lutego 2003 r.) z phiejszymi zmianami.

- Rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnik®ietnia 1998 r. w sprawie zasad
bezpieczéstwa i higieny pracy przy zabezpieczaniu i usuwawyrobow zawierajcych
azbest oraz programu szkolenia w zakresie bezpgozaytkowania takich wyrobéw (Dz.U.
z dnia 10 kwietnia 1998 r.) z pidiejszymi zmianami.

- PN-EN 457: 1998 Maszyny. Bezpieaseno, sygnaty bezpiecastwa. Wymagania ogolne,
projektowanie, badania. Dokumentacja projektowa



